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  سوابق كاري
 

 در دانشگاه صنعتی شاهرود دانشیارعضو هیئت علمی مرتبه  الي ادامه دارد: 1391 دي .1

   عتی شاهرودعضو هیئت علمی مرتبه استاديار در دانشگاه صن :1391 ديالي  1379بهمن  .2

در     Knowledge Support Systems Limited   (KSS)شركت : 1379شت الي دي هارديب .3
برای ++Visual C سازی با استفاده از ها، برنامهانگلستان . مسئولیت برنامه سازی علمی، تحلیل آماری داده

 سازیحل مسائل بهینه
ه يومیست انگلستان. مسئولیت راهنمائی مسئول آزمايشگاه در دانشگا :1379الي دي  1377بهمن  .4

دانشجويان كارشناسی ارشد در آزمايشات پردازش سیگنال و تصوير ديجیتال، كاربردهای التراسونیک، 
 های سری موتورولاريزی میكروكنترلآشكارسازهای قفل فاز و برنامه

 عضو هیئت علمی مرتبه مربی در دانشگاه شاهرود  :1376الي مهر  1370بهمن  .5

 محقق در واحد هدايت كنترل صنايع موشكی شهید همت : 1370الي بهمن  1369رديبهشت ا .6

 مركز تحقیقات جنگ دانشكده فنی و مهندسی مشهد :1366الي  1365فروردين  .7
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 هامهارت
 افزارينرمالف 

 LabView, C, C++, Visual C++/MFC, MATLAB, DELPHI, TURBOبا   سازیتجربه برنامه 

PASCAL, FORTRAN, ASSEMBELY 
ابزار  زدائی، اشكالآزمايش -پیوسته الكترونیكی ديجیتال و آنالوگهای بهمطراحی و ساخت سیستم افزاري:سخت

 اتوماسیون صنعتی -دارای میكروپروسسور و میكروكنترلر
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 سوابق اجرائيب 
 الي ادامه دارد: سرپرست دانشگاه مهندسي علوم و فناوري هاي نوين گلبهار 1392آبان  (1
 شاهرود صنعتی آموزش دانشگاه مديركل :1392بهمن الي  1391 مهر (2

 عمومی صلاحیت عضو هیات بررسی :الي ادامه دارد 1391 ارديبهشت (3

 شاهرود صنعتی دانشگاه  جذب اجرائی هیات عضو :ادامه دارد الي 1390 مهر (4

 رئیس پارك علم و فناوری استان سمنان  1390تيرماه  يال 1386ارديبهشت  (5

ها هیات اجرائی تشكیلات پارك ورئیسنماينده كمیسیون دائمی هیئت امنای   1390تيرماه الي  1386تير  (6
 فناوری دومنطقه و مراكز رشد 

مشاور استاندار سمنان در كارگروه فناوری اطلاعات و تحول اداری استان ي ادامه دارد  ال 1386شهريور  (7
 سمنان

 رئیس دانشكده فناوری اطلاعات و كامپیوتر دانشگاه صنعتی شاهرود 1388بهمن الي  1384شهريور  (8



 ت

 معاون اداری و مالی دانشگاه صنعتی شاهرود  1385الي شهريور  1384بهمن  (9

 عضو كمیسیون دائمی هیئت امنای دانشگاه صنعتی شاهرودمه دارد   الي ادا 1383بهمن  (10
 دانشگاه صنعتی شاهرود ITرئیس مركز تحقیقاتی    1383مهر الي  1381مرداد  (11

 مدير مركز واحدهای رشد فناوری پارك علم و فناوری استان سمنان 1383 تيرالي  1382بهمن  (12
 احدهای رشد فناوری پارك علم و فناوری استان سمناناندازی مركز ومدير راه 1382الي دي  1382مرداد  (13

 رئیس دانشكده فنی و مهندسی دانشگاه شاهرود  1382الي تير  1380تير  (14

 مدير گروه برق دانشگاه  شاهرود 1380الي مرداد  1379بهمن  (15

 مدير گروه برق دانشگاه شاهرود  1376الي شهريور  1374تير  (16
 خانه مركزی و انتشارات دانشگاه شاهرودرئیس كتاب  1375الي اسفند  1371تير  (17
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